DT-96 / DT-72/ DT-48 / DT-D / DT-Y

AUTO-TUNE PID SICAKLIK KONTROL CiHAZI
Genel Ozellikler CE

Mikro islemci tabanli, PID sicaklik kontrol cihazi

Auto-tune 6zelligi ile PID parametrelerini otomatik hesaplama
Sensar tipi: T/C (J,K,T,S,R), Pt100, secmeli - multi input

P, PI, PD, PID veya ON-OFF kontrol formu - se¢meli
"Overshoot” engelleme 6zelligi - PID modunda

“Anti-windup” 6zelligi

Set ve Alarm degerleri icin Ust ve alt limit segme imkani

Bagil, mutlak veya band alarm secme imkani

Sogutma cikisi icin gecikme dzelligi

Set ve Proses degerlerinin ayni anda izlenebilme imkani

T/C icin ortam sicaklik kompanzasyonu

Pt100 icin hat kompanzasyonu

Hafizada kayitli °C/mV ve °C/W déniisiim tablolari ile egri diizeltme
Olciim degerine “Offset” ekleme imkani

Sifre korumali

Yiiksek hassasiyet, dogruluk

Program ve kontrol parametrelerini siirekli hafizada tutabilme
Opsiyonel SSR ¢ikis secenegi

Soketli klemens ile kolay baglanti imkani

Baglanti Bilgisi

A Uyari: 2 telli Pt100 kullaniliyorsa, kompanzasyon ucunu dl¢iim ucuna cihaz klemensi
Gizerinden képrileyin. (DT-96/ DT-Y/DT-D: 17-18, DT-72: 13-14, DT-48: 10-11)
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Teknik Ozellikler

® Ebat : DT-96:96x96, DT-72:72x72, DT-48:48x48, DT-D, DT-Y:48x96mm

e Gosterge 4 Hane 7 Segment PV, 4 hane 7 Segment SV

o Giris : JKT,S,R tipi T/C, Pt100, secmeli

@ Olcme Skalasi -100 .. 600 °C, J tip T/C, (Inpt=J), -100.. 1300 °C, K tip T/C, (Inpt=k]
-100 .. 400 °C, T tip T/C, (Inpt=t), 0..1750°C, S tip T/C, (Inpt=S)
0..1750°C, R tip T/C, (Inpt=r), -100 .. 600 °C, Pt100, (Inpt=Pt)
-99.9 600.0 °C, Pt100, (Inpt=Pt.0),

e Duyarlilik +1°Cveya+0.1°C

e Dogruluk + % 0.3 (Tam Skalanin)

® Kontrol Formu ON-OFF veya P,PI,PD,PID - secmeli

e Out Cikisi Role (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yiik, (opsiyon SSR)

e Alarm Cikisi Role (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yiik, (DT-48 icin sadece NA)

e Heat SET Ayari Lo.L .. UP.L°C (H.Set)

e Alarm SET Ayari AL.tY = Abs,-Abs; Lo.L .. UP.L °C (A.Set)
AL.tY = rel, -rel, bnd, -bnd, bn.i, -bn.i; -100 .. +100 / -10.0 .. +10.0 (Pt.0)

® Heat Histeresiz : 0..50/0.0..5.0°C (H.Hys); 0 ise PID kontrol secilir

® Alarm Histeresiz 1..50/0.1..5.0°C (A.Hys)

® Oransal Bant : 1..130°C (Pb.C)

® integral Zamani : 0..30,0 dak. (0 ise OFF)

® TiirevZamani :+ 0..10,0 dak. (0 ise OFF)

e Kontrol Periyodu : 4 .. 200 sn (Ct)

e Offset : -100..+100°C/-10.0 .. +10.0 (oFFS)

® Isitma/Sogutma Secmeli (sogutma fonksiyonu icin sadece ON-OFF)

e Ortam Sic. Komp. 0...50°C (T/C)

e Hat. Komp. 10 Ohm maks. (3 telli Pt100)

e Calisma Sicaklig -20°C...50°C

e Besleme Voltaji 100...240VAC, 50/60Hz

o Gii¢ Tiketimi i <6VA

o Agirlik : <05kg

® isletme Irtifasi <2000 m

® Koruma

Sensor veya sensor hatti koparsa, 6lcme skalasi disina cikilirsa veya giris
6lclimii basarisiz olursa OUT cikisi P.Err ve Ct degerlerine gore aktif olur.
(Perr 0 ise aktif olmaz, OFF), ALARM c¢ikisi her zaman OFF olur.

Hata Mesaji:

® FAIL : Sensor veya sensor hatti kopuk, 6lcme skalasi disina cikildi veya giris sinyal 6l¢limii basarisiz.
® Err Donanim Arizali.
A\ Uyari:

®  T/C kullanildigi durumlarda, dogru kompanzasyon kablosu kullaniniz, ek yapmaktan kacininiz, cihaz klemens
baglantisina kadar T/C kablosu kullaniniz. Sinyal tasiyan kablolar icin, ekranli ve burgulu kablo kullanip ekrani cihaz
tarafindan topraklayiniz. Sinyal tasiyan kablolari, kontaktor, elektriksel giiriiltl yayan cihazlar ve enerji tasiyan
hatlardan uzak tutunuz.

® Cihazl, rutubet, titresim, kirlilik ve yuksek/dusuk 1si gibi olumsuz cevresel sartlara karsi korunakli sekilde ve, kontaktér,
elektriksel glirilti yayan cihazlar ve enerji tasiyan hatlardan uzaga monte ediniz.

® Cihaz sebeke/besleme girisinde uygun bir sigorta [yavas 250mA 250VAC) kullaniniz. Sebeke baglantilari icin uygun kablo
kullaniniz. Givenlik kurallarina uygun montaj yapiniz.

Parametrelerin Ayarlanmasi:

Ust Gdsterge

“auto-tune”
Parametre programlama baslatmak icin
moduna girmek icin sifre “262” girin
olarak 162 girilir.

J: J Tipi T\C, K: K Tipi \C
T: TTipi T\C, S: S Tipi T\C
R: R Tipi T\C, Pt: Pt100
PLO: 0.1°C 6lciimLii Pt100
HeAt:

Isitma Fonksiyonu

WIIN

Auto Tune:

5 i o “Auto tune” baslatitmadan dnce
Sogutma Fonksiyonu H.SE? ayarlanmaudir.
Heat/Cool Histeresiz
degeri. 0 ise PID kontrol
formu secilir.

(H.Hys icin) (°C]

* “Auto tune” “cooling” modunda calismaz.

“Auto-tune” sirasinda proses degeri
H.SEt degerini gecebilir.

Parametre programlama
sirasinda “Back” tusuna
basilirsa basa doniiliir.

.

“Auto-tune” basarili ise, kontrol formu

Alarm Histeresiz otomatik olarak PID olur.

degeri (C) « “Auto-tuning”, herhangi bir tusa basilarak
iptal edilebilir. Bu durumda, “auto-tuning”
baslatilmadan 8nceki degerler gecerlidir.
Oransal Bant  “Auto-tuning” her zaman en iyi PID
Genisligi ('C) parametlerini hesaplayamayabilir.
Fabrika Cikis
C.Hys/ Kontrol Periyodu (Saniye) Degerleri:
H.Hys
0’dan o
farkl integral Zamani: H.Set: 100°C
Dakika cisinden ayartanir. A.Set: 400 °C
0secilirse, P, PD kontrol segilir. Inpt: J
- H-C: Heat
Tiirev Zamani: o
Dakika cinsinden ayarlanir. H.hys: 3°C
0secilirse, P, Pl kontrol secilir. A.hys: 3°C
Pb.C:30°C
Lo.L, H.SET ve A.SET icin iist limit. R
Ust Skala degeri secilen sensor C,t' 4sn.
tipine gére degisir. ti: 5.0 dk.
td: 1.0 dk.
Up.L, H.SET ve A.SET icin alt limit. UP.L: 400 °C
Alt Skala degeri secilen sensér Lo.L:0°C
tipine gbre degisir. My
oFFS: 0°C
Offset deger. Bu deger Blcme degerine AL.tY:rel
ilave edilir. Kullanici kalibrasyonu igin r.ALr:3°C
kullanilabilir. Normalde 0'dir. C.dLy: 15 sn
Alarm Tipi: .
Abs: Mutlak -Abs: Mutlak, ters cikis P.Err:0
rel: Bagil ~rel: Bagil, ters cikis
bnd: Band -bnd: Band, ters cikis
bn.i: Nihai Band  -bn.i: Nihai Band, ters cikis
AL.tY= Bagil veya band alarm degeri.
Abs, -Abs ALY, Abs veya -Abs degilse
goriiliir ve ayarlanir.
heCs Sadece sogutma “cool” icin gegerlidir.
= OUT cikisi OFF olduktan sonra ve ON olmadan énce
heat gececek minimum siire ayarlanir.

Blciim yapilamadigi durumlarda (“Fail” mesaji okundugundal
OUT cikisi Ct periyodunun % P.Err kadari siire ile ON (aktif] olur.
0 secilirse OUT OFF olur. 100 secilirse OUT siirekli ON olur.

(1) Sensér tipi degistirilirse; secilen sensér tipinin 8l¢iim araligi ihlali durumunda Up.L, Lo.L, H.Set ve A.Set
degerler otomatik olarak diizeltilir (degerleri degisebilir).
(2) Sogutma fonksiyonu icin sadece ON-OFF kontrol formu calisir.
(3) Sensar tipi Pt.0 secilirse.
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Heat SET ve Mutlak Alarm SET Degerlerinin Ayarlanmasi:

Heat SET;
(Proses SET) degeri,
Lo.L’den UP.L dederine kadar ayarlanabilir.

AL.tY = abs, -abs ise gecerlidir ve erisilir.
Mutlak Alarm SET degeri, Lo.L'den Up.L
degerine kadar ayarlanabilir.

ALARM Cikisi:

AL.tY= -Abs. -rel AL.tY=-Abs. rel

ALARM ALARM
oN oN
ALY = Abs, -Abs; X = A.SEt
AL.AY = rel, -rel ; X = H.SEt + r.Alr
PV PV
X (eAhys) T xams  x
AL.tY = bnd, bn.i (*] AL.tY = bnd, bnd (**]
ALARM ALARM
oN oN
PV PV
T A B HSEt C ) T A B HSEt C )

A=H.SET-b.Alr, B =H.SET-b.Alr+A.hys, C = H.SET+b.Alr-A.hYS, D = H.SET+b.Alr

(*)  AL.tY = bn.i, bnd ile ayni ¢ikisi verir. Ancak AL.tY = bn.i segilirse, PV band icine girmeden ALARM ON olmaz.
(**) AL.tY = -bn.i, -bnd ile her zaman ayni cikisi verir.

OUT Cikisi (ON-OFF Galisma Modu):

ALARM Cooling Heating

* “Hys” degeri “0”dan farkl ise
ON-OFF kontrol formu aktif olur.

PV

H.SET  (H.SET+C.Hys) (H.SET-H.Hys) H.SET

PID Parametreleri:

s "H.Hys" degeri “0” ise PID kontrol formu aktif olur (sadece i1sitma fonksiyonu igin).

PbC: Oransal Band Degeri, zaman oransal calismanin H.SET degerine kac derece kala baslayacagini belirtir.
Oransal Band (H.SET) derecede sona erer.

Ct: Kontrol periyodu; iyi bir kontrol icin 4-10 saniye secilmelidir.

: Integral zamani; proses degeri ile SET degeri arasinda olusan fark, PID algoritmasi tarafindan kompanse edilir.
Tic deger\ azaldikca cevap siiresi kisalir. Proses degerinin salinima girmemesi icin asiri diisiik Ti degerlerinden
kacinilmalidir. Ti degeri 0 olursa, algoritmanin integral kismi goz ardi edilir, algoritma P veya PD olarak calisir

Td: Tirev zamani; proses degeri ile SET degeri arasindaki ani degisimler PID algoritmasi tarafindan kompanse edilir.
Td degeri arttikca ani degisimlere duyarlilik artar. Bu nedenle asiri yiiksek Td degerlerinden kaginilmalidir.
Td degeri 0 olursa, algoritmanin Tiirev kismi g6z ardi edilir, algoritma P veya Pl olarak calisir.
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